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1 Dane ogólne
Monta� i uruchomienie mog� by� dokonane wył�cznie przez fachowy personel!

1.1 Zastosowanie
Niniejsza instrukcja obsługi opisuje seri� urz�dze� regulacyjnych dla
automatycznej, bardzo komfortowej regulacji zespołów pompowych z jedn� lub
kilkoma pompami.
− do przetłaczania wody w instalacjach grzewczych i klimatyzacyjnych, dla

ciepłowni i elektrociepłowni, w przemy�le i w przetwórstwie,
− do zaopatrzenia w wod� i podwy�szania ci�nienia w wysokich budynkach

mieszkalnych, hotelach, szpitalach, budynkach administracyjnych
i przemysłowych,

− do rozdziału i dozowania wody w gospodarce wodno-�ciekowej, instalacjach
chłodniczych i klimatyzacyjnych.

Pompy pracuj� bardzo cicho i ekonomicznie w poł�czeniu z odpowiednimi
czujnikami. Wydajno�� pomp dopasowywana jest stale do zmieniaj�cego si�
zapotrzebowania instalacji grzewczych / instalacji zaopatrzenia w wod�

1.2 Dane wyrobu
1.2.1Oznaczenie typu

np.: CR 3,0 - 2 WA

System regulacyjny Comfort � � � �
Maksymalna moc znamionowa silników P2 [kW] I I I

Liczba pomp 1-6 I I

Rodzaj budowy (monta� na�cienny WA, urz�dzenie wolnostoj�ce SG, |

monta� w szafie sterowniczej SE) I

np.: CRn 1-2 / T K- WA

System regulacyjny Comfort - nowy � � � �
Liczba pomp 1-2, 3-4, 5-6 _I I I

Regulacja temperatury (opcja) I I

Czujnik temperatury KTY, PT100 KP ___I

Rodzaj budowy (monta� na�cienny WA, urz�dzenie wolnostoj�ce SG,

monta� w szafie sterowniczej SE) _______________________________
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2 Bezpiecze�stwo
Niniejsza instrukcja obsługi zawiera podstawowe zalecenia, które nale�y
przestrzega� przy ustawieniu i pracy urz�dzenia. Dlatego nale�y t� instrukcj�
bezwarunkowo przeczyta� przed wykonaniem monta�u i uruchomienia. Nale�y
przestrzega� nie tylko ogólnych zalece� dotycz�cych bezpiecze�stwa zawartych
w niniejszym rozdziale, lecz tak�e specjalnie oznaczonych zalece� zawartych
w nast�pnych rozdziałach.

2.1 Oznaczenia zalece� zawartych w instrukcji obsługi
Zawarte w niniejszej instrukcji obsługi zalecenia odno�nie bezpiecze�stwa,
których nieprzestrzeganie mo�e spowodowa� zagro�enia dla osób, s�
oznaczone ogólnym symbolem niebezpiecze�stwa

Ostrze�enia przed napi�ciem elektrycznym oznaczone s� specjalnie przez

Przy zaleceniach odno�nie bezpiecze�stwa, których nieprzestrzeganie mo�e
spowodowa� niewła�ciwe działanie lub uszkodzenie urz�dzenia dodano słowo:

UWAGA !

2.2 Kwalifikacje personelu

Personel wykonuj�cy monta� musi posiada� kwalifikacje odpowiednie do tego
rodzaju prac.

2.3 Niebezpiecze�stwa wynikaj�ce z nieprzestrzegania zalece� Nieprzestrzeganie
zalece� odno�nie bezpiecze�stwa mo�e spowodowa� zagro�enia dla osób
i urz�dzenia. Nieprzestrzeganie zalece� mo�e doprowadzi� do utraty
mo�liwo�ci otrzymania odszkodowania za szkody wynikłe z pracy
urz�dzenia.

W szczególno�ci nieprzestrzeganie zalece� mo�e przykładowo spowodowa� :
� niewła�ciwe działanie urz�dzenia,
� zagro�enia dla osób wywołane oddziaływaniami elektrycznymi lub

mechanicznymi.

2.4 Wskazówki bezpiecze�stwa dla u�ytkowników
Nale�y przestrzega� obowi�zuj�cych przepisów odno�nie bezpiecze�stwa pracy.
Nale�y wykluczy� zagro�enia wynikaj�ce z zastosowania energii elektrycznej.
Nale�y przestrzega� przepisów VDE i miejscowego zakładu energetycznego.

2.5 Zalecenia dla prac monta�owych i sprawdzaj�cych
U�ytkownik powinien zapewni�, aby wszystkie prace sprawdzaj�ce i monta�owe
były wykonywane przez wykwalifikowany personel posiadaj�cy odpowiednie
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uprawnienia. Personel ten powinien dokładnie zapozna� si� z instrukcj� monta�u
i obsługi

Zasadniczo wszystkie prace na urz�dzeniu powinny by� wykonywane podczas
postoju.

2.6 Samowolna przebudowa i stosowanie niewła�ciwych cz��ci zamiennych
Zmiany w urz�dzeniu s� mo�liwe dopiero po ich uzgodnieniu z producentem.
Stosowanie oryginalnych cz��ci zamiennych i wyposa�enia dodatkowego
autoryzowanego przez producenta zwi�ksza bezpiecze�stwo pracy. Przy
stosowaniu innych cz��ci zamiennych producent nie odpowiada za wynikaj�ce
z tego skutki.

2.7 Niedopuszczalne sposoby pracy
Bezpieczna praca dostarczonego urz�dzenia jest gwarantowana tylko przy
zastosowaniach zgodnych z 1-szym rozdziałem instrukcji. Podane w katalogu /
karcie katalogowej warto�ci graniczne nie mog� by� w �adnym przypadku
przekraczane.

3 Transport i magazynowanie

UWAGA !

Urz�dzenie steruj�ce nale�y chroni� przed wilgoci� i

uszkodzeniami mechanicznymi. Urz�dzenie nie mo�e by� nara�one na
działanie temperatur spoza zakresu od -10OC do +50OC.

4 Opis systemu regulacyjnego i wyposa�enia dodatkowego
4.1 Opis systemu regulacyjnego

(Rysunki 1a, 1b, 1c – przykładowe przedstawienie)
Sterowany cyfrowo system regulacyjny Comfort umo�liwia bezstopniowe
dopasowanie wydajno�ci instalacji grzewczych, klimatyzacyjnych i podwy�szania
ci�nienia do zmiennych warunków pracy tych instalacji.
Regulator CR (Rys. 1a, 1b) oddziałuje na przetwornic� cz�stotliwo�ci najnowszej
generacji, która zmienia optymalnie, bezstopniowo pr�dko�� obrotow�
normalnie dost�pnego w handlu silnika trójfazowego pompy obci��enia
podstawowego.

Regulator CRn (Rys. 1c) mo�e sterowa� prac� max 6 przetwornic cz�stotliwo�ci
lub pomp ze zintegrowanym elektronicznym układem zasilania.
Zmiana pr�dko�ci obrotowej zmienia przepływ, a tym samym wydajno��
systemu grzewczego lub instalacji podwy�szania ci�nienia.

Wielko�� regulowana systemu grzewczego lub systemu podwy�szania ci�nienia
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mierzona jest odpowiednim czujnikiem. W zale�no�ci od zastosowanego czujnika
mo�na wybra� ró�ne rodzaje regulacji.

Regulowana jest tylko pr�dko�� obrotowa pompy obci��enia podstawowego.
Natomiast pompy obci��enia szczytowego s� automatycznie doł�czane
i odł�czane w zale�no�ci od obci��enia lub programu sterowania czasowego,
przy czym pompa obci��enia podstawowego zapewnia ka�dorazowo dokładne
doregulowanie do warto�ci zadanej. Koncepcja systemu regulacyjnego jest
zale�na od liczby pomp i wymaga� regulacyjnych..
W instalacjach grzewczych i klimatyzacyjnych pracuje najcz��ciej jedna pompa
podwójna natomiast w instalacjach do podwy�szania ci�nienia mo�e pracowa�
do 6 pomp.

4.1.1Cz��ci systemu regulacyjnego

Cz��� Rys./
Poz.

Opis

Rys 1a przykładowo dla
CR 1,1 ... 4,0 - 4

Rys 1b przykładowo dla
CR 5,5 / 7,5 - 4

P2 < 4 kW P2 > 5,5 kW
Wył�cznik
główny

1a/1b
Poz. 1

Przeł�cznik WŁ�CZONE / WYŁ�CZONE (EIN/AUS)

Regulator 1a/1b
Poz. 2

Regulacja max. 6 nap�dów (patrz rozdz. 4.2.1 4.2.2)

4-wierszowy wy�wietlacz LCD dla wskazywania warto�ci nastaw,
warto�ci zadanych i parametrów ruchowych

Zasilacz 1a/1b
Poz. 3

Zasilanie urz�dzenia regulacyjnego potrzebnymi napi�ciami
steruj�cymi

Przetwornic�
cz�stotliwo�ci

1a/1b
Poz. 4

Ró�ne moce w zale�no�ci od mocy silnika
Zakres regulacji 20 do 50 Hz

Filtr silnika 1a/1b
Poz. 5

Wygładzanie przebiegu napi�cia wyj�ciowego z przetwornicy cz�stotliwo�ci

Wył�cznik
silnikowy

1a/1b
Poz. 6

ESA (elektroniczny wyzwalacz
nadmiarowopr�dowy) znajduje si� na
module mocy. Nastawianie z menu

Nastawianie TSA (termiczny wyzwalacz
nadniarowopradowy) na 0,58 x pr�d
znamionowy silnika

Elementy
zabezpieczaj�ce

1a/1b
Poz. 7

Dla przetwornic a cz�stotiwo�ci i nap�dów

Rysunek ( BilD 1 c przykładowy dla CRn 3-4/TK WA
Płyta
podstawowa

1c
Poz. 3

Zasilanie urz�dzenia regulacyjnego potrzebnymi napi�ciami
steruj�cymi, sterowanie pompami 1+2, podł�czenie czujników, wej�cia i
wyj�cia steruj�ce

Płyta
dodatkowa

1c
Poz. 4

Sterowanie pompami 3-4

Płyta
opcjonalna

1c
Poz. 5

Płyta opcjonalna CR-KTY, alternatywnie CR-PT 100

Możliwość zmian technicznych zastrzeżona
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Moduły mocy
Dla podł�czenia sieci i nap�dów, ró�ne w zale�no�ci od wykonania
urz�dzenia. Mo�liwo�� podł�czenia 2 nap�dów do jednego modułu (3
moduły dla 6 pomp)
� Styczniki lub przeka	niki dla wysterowana nap�dów
� ESA: elektroniczny wyzwalacz nadmiarowopr�dowy dla ka�dej pompy przy
rozruchu bezpo�rednim
� TSA: termiczny wyzwalacz nadmiarowopradowy dla ka�dej pompy przy
doł�czaniu

3a/3b,
4a
Poz. 1

�Przeł�cznik»Not«: nap�d pracuje bez zabezpieczenia bezpo�rednio z sieci
(praca awaryjna) Poł�czenie „Extern Aus” (zewnetrzne wył�czenie) jest

omini�te
»Aus« (wył�czone): pompa zblokowana dla regulacji.
»Freigabe« (uwolnienie): mo�liwo�� regulacji nap�du.

3a/3b,
4a
Poz. 2

Przeł�czniki hakowe dla adresowania pompy (1/2, 3/4, 5/6)

3a/3b,
4a
Poz. 3

Zaciski podł�czeniowe dla pomp

2Pp sie� 3a Dla nap�dów bez regulacji pr�dko�ci
obrotowej (bez przetwornicy
cz�stotliwo�ci)

2Pp sie�/
regulacja

3b Dla nap�dów z regulacj� pr�dko�ci
obrotowej, jak 2Pp, ale ze sterowaniem
przetwornic cz�stotliwo�ci

Moduł
sprz�gaj�cy
2Pp sie�/
regulacja

4a

Poz. 4

Poz. 5

Dla nap�dów z i bez regulacji
pr�dko�ci obrotowej. Wybór w
menu.

Zaciski dla wysterowania
przetwornicy cz�stotliwo�ci i dla
kombinacji styczników Y-
.

Potencjometr dla czasu trwania
pracy w gwie	dzie, nastawianie 1-
6s

Moduł
podstawowy
CR-GP

4b

Poz. 1

Poz. 2

Poz. 3

Poz. 4

Poz. 5

Poz. 6

Dla podł�czenia ró�nych czujników

Przeł�czniki hakowe S2 i S3 musz� by� nastawione na sygnał
wyj�ciowy podł�czonego czujnika:
� dla sygnału pr�dowego 0/4 - 20 mA, przeł�cznik hakowy zamkni�ty
� dla sygnału napi�ciowego 0/2 - 10 V, przeł�cznik hakowy otwarty.
Zaciski dla podł�czenia czujnika:
� dla podwy�szania ci�nienia (DEA) czujnik ci�nienia (DG)
� dla ogrzewana / klimatyzacji czujnik ró�nicy ci�nie� (DDG) lub czujnik
przepływu przy Q-c
Zaciski dla zdalnego nastawiania warto�ci zadanej lub dla czujnika
przepływu przy 
p-q
Zaciski wej�ciowe dla bezpotencjałowego styku rozwiernego
»zewn�trzne zał. /wył.«, ma priorytet przed innymi funkcjami, patrz tak�e
rozdz. 4.1.4
Zaciski dla bezpotencjałowego styku rozwiernego
ERR_0ff_DIG2, np zabezpieczenia przed brakiem wody przy
DEA lub zabezpieczenia przed mrozem.
Zaciski bezpotencjałowego styku przeł�cznego SSM (zbiorcza sygnalizacja

awarii) i SBM (zbiorcza sygnalizacja pracy) obci��alno�� styków AC
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250 V / 2A
Moduł
podstawowy
CR-IPG

4c
Poz. 1

Poz. 2
Poz. 3
Poz. 4

Poz. 5

Poz. 6

Poz. 7

Poz. 8

Poz. 9

Poz.10

Poz.11

Poz.12

Poz.13
Poz.14

Zasilacz sterowany dla 2 pomp.
Bezpotencjałowy styk zwierny do zał�czenia pompy,
Obci��enie styków: 250 V AC / 2 A
Analogowe wyj�cie steruj�ce 0/4-20 mA, 0/2-10 V DC
Bezpotencjałowy styk rozwierny do sygnalizacji awarii pompy, 24 V DC
�Przeł�cznik»Not«: nap�d pracuje bez zabezpieczenia bezpo�rednio z sieci
(praca awaryjna) Poł�czenie „Extern Aus” (zewnetrzne wył�czenie) jest

omini�te
»Aus« (wył�czone): pompa zblokowana dla regulacji.
»Freigabe« (uwolnienie): mo�liwo�� regulacji nap�du.

Potencjometr do nastawy stałej liczby obrotów obu nap�dów w czasie pracy w
trybie awaryjnym.
Przeł�cznik suwakowy do wyboru warto�ci zadanej pr�du (I) / napi�cia (U)
Przeł�cznik suwakowy do wyboru adresu pompy: 1/2: S1=ON (wł�cz.), S2=OFF
(wył.)

3/4: S1=OFF (wył.), S2=ON (wł�cz.)
5/6: S1=ON (wł�cz.), S2=ON (wł�cz.)

Zaciski dla podł�czenia czujnika:
� dla podwy�szania ci�nienia (DEA) czujnik ci�nienia (DG)
� dla ogrzewana / klimatyzacji czujnik ró�nicy ci�nie� (DDG) lub czujnik
przepływu przy Q-c
Zaciski dla zdalnego nastawiania warto�ci zadanej lub dla czujnika
przepływu przy 
p-q
Zaciski wej�ciowe dla bezpotencjałowego styku rozwiernego
»zewn�trzne zał. /wył.«, ma priorytet przed innymi funkcjami, patrz tak�e
rozdz. 4.1.4
Zaciski dla bezpotencjałowego styku rozwiernego
ERR_0ff_DIG2, np zabezpieczenia przed brakiem wody przy
DEA lub zabezpieczenia przed mrozem.
Zaciski bezpotencjałowego styku przeł�cznego SSM (zbiorcza sygnalizacja
awarii) i SBM (zbiorcza sygnalizacja pracy) obci��alno�� styków AC 250 V / 2A
Przeł�cznik suwakowy do wyboru warto�ci pomiarowej pr�du (I) / napi�cia (U)
Przeł�cznik suwakowy do wyboru warto�ci zadanej pr�du (I) / napi�cia (U) „Analog
ln 1”

Moduł
dodatkowy
CR-IPE

4d
Poz. 1

Poz. 2
Poz. 3
Poz. 4

Poz. 5

Poz. 6
Poz. 7

Moduł dodatkowy do podł�czenia pomp 3-4 lub 5-6
Bezpotencjałowy styk zwierny do doł�czenia pompy,
Obci��enie styków: 250 V AC / 2 A
Analogowe wyj�cie steruj�ce 0/4-20 mA, 0/2-10 V DC
Bezpotencjałowy styk rozwierny do sygnalizacji awarii pompy, 24 V DC
�Przeł�cznik»Not«: nap�d pracuje bez zabezpieczenia bezpo�rednio z sieci
(praca awaryjna) Poł�czenie „Extern Aus” (zewnetrzne wył�czenie) jest

omini�te
»Aus« (wył�czone): pompa zblokowana dla regulacji.
»Freigabe« (uwolnienie): mo�liwo�� regulacji nap�du.

Potencjometr do nastawy stałej liczby obrotów obu nap�dów w czasie pracy w
trybie awaryjnym.
Przeł�cznik suwakowy do wyboru warto�ci zadanej pr�du (I) / napi�cia (U)
Przeł�cznik suwakowy do wyboru adresu pompy:1/2: S1=ON (wł�cz.), S2=OFF wył.)

3/4: S1=OFF (wył.), S2=ON (wł�cz.)
5/6: S1=ON (wł�cz.), S2=ON (wł�cz.)

Moduły opcjonalne dla dodatkowego wyposa�enia urz�dzenia
Moduł
sygnalizacji
CR-MP 1-2

5a Indywidualna sygnalizacja pracy i awarii pomp 1-2 i przetwornika
cz�stotliwo�ci (FU), bezpotencjałowe styki, sygnalizacja pracy s tyk
rozwierny, sygnalizacja awarii styk zwierny. Bezpotencjałowy styk
rozwierny ERR_off_DIG2,np dla sygnalizacji braku wody WM lub ochrony
przed mrozem. Obci��alno�� styków: AC 250 V / 2 A.
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Wyj�cie analogowe, pokazuje w zale�no�ci od nastawy w menu 2.14 warto��
aktualn� z FU lub sygnał wej�cia analogowego »czujnik1«. Wyj�cie mo�na
nastawi� w menu 2.15 na nast�puj�ce rodzaje sygnału: »0-10V / 0-20mA«.
Przeł�cznik hakowy S2 na module sygnalizacyjnym (Rys. 5a, Poz.1) nastawi�
na »U« lub »I«.
W chwili zainstalowania modułu w menu 2.13 zaznaczy� moduł sygnalizacji jako

(>xxxx<).

Moduł
sygnalizacji
CR-MP 3-6

5b Indywidualna sygnalizacja pracy i awarii dla pomp 3-6.
Bezpotencjałowe styki jak R-MP 1-2

Moduł DDC
CR-DDC

5c Przy zastosowaniu zewn�trznego regulatora. Mo�na tu przeł�cza� z
wewn�trznej warto�ci zadanej Wi1 na 2-g� warto�� zadan� Wi2,
która po przeł�czeniu okre�la cz�stotliwo�� wyj�ciow� FU. Za pomoc�
Wi2 mo�na tak�e wybra� funkcj� »Aus« (wył�czenie) (dla okresów
wył�czenia ogrzewania). Za pomoc� W i2 mo�na wybra� tak�e
funkcj� »Pilotpumpe« (pompa pilotowa).
Zabezpieczenie silnika i sygnalizacje stanów zachowuj� swoje funkcje.
Funkcje wej��:
SL-ZU / SL-AB: Przeł�czenie funkcji obci��enia szczytowego z »intern«

(wewn�trzne) na »extern« (zewn�trzne) przez menu 3.29 �»extern«.
Opó	nienia przeł�czenia ustawione s� sztywno na 1s.
PT: Wyzwolenie zamiany pomp. Menu 3.30 � »extern«.

SW 1/2: Aktywacja warto�ci zadanej Wi2. Menu 3.31 � »extern«. Tu
aktywuje si� tak�e funkcj� »Pilotpumpe« o ile została ona wcze�niej wybrana w
menu 3.06.
EXT. QUIT: zewn�trzne potwierdzanie meldunu zbiorczego bł�dów SSM,
jest mo�liwe, je�eli zasygnalizowano w menu 2.11 obecno�� modułu
DDC. P o s z c z e g ó l n e m e l d u n k i b ł � d ó w m u s z � b y �
p o t w i e r d z a n e ( s k a s o w a n e ) w m e n u 7 . 0 1 .
ANALOG IN 2: sygnał analogowy jako sygnał nastawczy dla pompy
podstawowej. Wej�cie mo�na w menu 2.20 nastawi� na nast�puj�ce warto�ci
»0/2-10V DC / 0/4-20mA«. Przeł�cznik hakowy S1 modułu DDC (Rys. 5c, Poz.
1) nastawi� a »U« lub »I«.
PARAM.2: Poprzez zamkni�cie bezpotencjałowego styku mo�na za pomoc�
ka�dego regulatora w trybie roboczym n = f(Analog IN 2) zmieni� tryb nastaw.
Po otwarciu styku nastawiony wcze�niej regulator b�dzie znowu aktywny.
System CR w trybie nastawczym dysponuje tylko organem nastawczym pompy
podstawowej.
DIG 3: Poprzez otwarcie styku bezpotencjałowego aktywuje si� funkcja
»ERR_off_DIG3« o ile została wcze�niej wybrana w menu 2.36. Jest to wolny
styk rozwierny dla meldunku bł�du.
Wej�cie rezerwowe res.2 jest wolne. Je�eli zlikwiduje si� sygnalizacj�
obecno�ci modułu DDC to wszystkie programowe przeł�czniki ustawiaj�
si� z powrotem na »intern« ł�cznie z rodzajem regulacji.

Moduł
sterowania
CR-ST 2

5d Dla przeł�czania nap�dów na prac� r�czn� lub automatyczn� z centrali
nadrz�dnego sterowania w budynkach (przy naprawach).
Z jednego modułu wysterowanie 2 pomp.
Przyporz�dkowane pomp za pomoc� przeł�cznika hakowego (1/2 3/4 5/6)
Brak funkcji wył�cznika awaryjnego i funkcji wył�cznika naprawczego
według VDE.
Zało�enie:Menu 1.01 � »AUTOMATIK MIT (z) FU«

Możliwość zmian technicznych zastrzeżona
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lub: � »AUTOMATIK OHNE (bez) (z) FU«
lub: � »AUTOMATIK MIT IP-G && IP-E«

Zało�enie: odpowiednia pompa musi by� „uwolniona” na module
mocy / sprz�gaj�cym za pomoc� przeł�cznika awaryjnego.
Funkcja specjalna (regulator CRn):
Je�eli styk »HAND« (r�ka) zamknie si�, to pompa pracuje z liczb� obrotów (0-100%)

nastawiona w menu 2.35.
3 funkcje steruj�ce dla ka�dej pompy; przyporz�dkowanie poszczególnych

funkcji steruj�cych (0 �styk otwarty, 1 �styk zamkni�ty, X – brak funkcji):

Menu 2.16 Styk
steru
j�ca

Uwol
nienie

Styk
r�ka

Reakcja pompy

>----< X X X Zablokowany moduł steruj�cy

0 0 Pompa zablokowana

0 1 Pompa pracuje niezale�nie od automatyki przy

zachowaniu wszystkich funkcji
zabezpieczaj�cych pr�du nadmiarowego / WSK

/ TSA

1 0 Pompa w trybie automatyka

R�ka X

1 1 Pompa zablokowana, sygnał bł�du (samopotw.)

Sterowanie 0 X X Pompa zablokowana

1 X X Pompa w trybie automatyka

0 0 0 Pompa zablokowana

0 0 1 Pompa zablokowana

0 1 0 Pompa zablokowana

0 1 1 Pompa zablokowana

1 0 0 Pompa zablokowana

1 0 1 Pompa pracuje niezale�nie od automatyki przy
zachowaniu wszystkich funkcji

zabezpieczaj�cych pr�du nadmiarowego / WSK
/ TSA

1 1 0 Pompa w trybie automatyka

Wszystkie funkcje

1 1 1 Pompa zablokowana, sygnał bł�du (samopotw.)

Moduły
temperatury
CR-TP KTY10
CR-TP Pt100

6a
6b

Dla sterowania instalacji grzewczych w zale�no�ci od temperatury T
lub ró�nicy temperatur 
T.
Podł�czenia dla 3 czujników temperatury: T-zasilanie, T- powrót, T-
temp. zewn�trzna/proces.
W menu 2.12 mo�na zasygnalizowa� obecno�� lub brak modułów
temperatury.

Czujnik temperatury KTY10 (-26oC do 140oC) nadaje si� dla 
T�10 K.

Czujnik Pt100 (-26oC do 140oC) nadaje si� dla 
T> 5 K.

Moduły temperatury umo�liwiaj� zastosowanie nast�puj�cych rodzajów
regulacji:

Regulator: 
T, 
T-v, 
p-c(T) (tylko działanie wprost))

Nastawnik: n=f(Ta), n= f(Tp), n=f(Tzasil), n=f(Tpowr)
Uszkodzenie czujnika jest zauwa�alne przez <-27°C (zwarcie)

lub >152°C (przerwa). Sygnalizacja alarmowa. W przypadku zastosowania
w układzie klimatyzacji dopływ i powrót musz� by� zamienione.
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Mo�liwo�� wyboru ró�nych rodzajów pracy istnieje tylko przy zamontowaniu
odpowiednich modułów. Ponadto w menu 2 (konfiguracja urz�dzenia) oraz w menu
6 (przetwornica cz�stotliwo�ci) nale�y zrealizowa� nastawienia
odpowiadaj�ce konfiguracji urz�dzenia.

4.1.2Wykonania systemu regulacyjnego

Monta� urz�dzenia dla instalacji grzewczych i klimatyzacyjnych
Mon nominalna silnika

P2 < 4 kW P2 > 5,5 kW
Monta� na�cienny WA Wykonanie standardowe Elektronika

mocy i FU w obudowie z blachy
stalowej. Regulator w drzwiach
szafy sterowniczej.

Urz�dzenie wolnostoj�ce SG Elektronika mocy i FU
w wolnostoj�cej szafie z blachy
stalowej. Regulator w drzwiach
szafy sterowniczej.

Monta� w szafie sterowniczej SE Elektronika mocy i FU na wspólnej płycie monta�owej oraz regulator
przewidziany do monta�u w drzwiach szafy sterowniczej
Potrzebne wyci�cie w drzwiach szafy sterowniczej: W x S = 137 x 187 mm

Monta� urz�dzenia w instalacjach podwy�szania ci�nienia
Urz�dzenie steruj�ce jest cz��ci� kompaktowego urz�dzenia do podwy�szania ci�nienia.

4.1.3Rodzaje regulacji (przez zastosowanie ró�nych czujników)
Zale�ne od obci��enia rodzaje regulacji ró�ni� si� zastosowanymi czujnikami
pomiarowymi. Rodzaj regulacji i odpowiednie parametry nale�y nastawi� w
odpowiednich punktach menu, które wybiera si� na wy�wietlaczu LCD
regulatora.

Regulacja ró�nicy ci�nie� w instalacjach grzewczych / klimatyzacyjnych:
Dopasowanie instalacji do stale zmieniaj�cego si� obci��enia przez zmiany
przepływu wskutek regulacji pr�dko�ci obrotowej pompy obci��enia
podstawowego. Ró�nica ci�nie� mi�dzy zasilaniem i powrotem mierzona w
centralnym punkcie obiegu utrzymywana jest w miar� mo�liwo�ci na stałym
poziomie. Miernikiem jest czujnik ró�nicy ci�nie�. Regulator utrzymuje stał�
ró�nic� ci�nie� przez porównanie jej warto�ci z warto�ci� zadan� w całym
dopuszczalnym zakresie przepływu.
Zalety: stałe, stabilne warunki i du�a mo�liwo�� oddziaływania na system
hydrauliczny, szczególnie przy regulacji rozgał�zionych układów.
Oszcz�dno�� energii, zmniejszone zu�ycie pomp, brak szumów
przepływowych.


p-c Stała ró�nica ci�nie�,
Mi�dzy dwoma punktami instalacji.
Ró�nica ci�nie� utrzymywana jest na stałej, podstawowej warto�ci
zadanej Wi w dopuszczalnym zakresie zmian przepływu (rys. 8a).
Mo�liwo�� regulacji w układach z jedn� i kilkoma pompami.
W menu regulatora mo�na nastawi� dwie ró�ne warto�ci zadane Wi1 i
Wi2 np. dla pracy w dzie� i pracy w nocy.
Podstawowa warto�� zadana, nastawiana w menu 3.05 mo�e by� zewn�trznie
(wej�cie analogowe IN 1) zmieniana pozytywnie lub negatywnie (Rys. 8b).
Wielko�� zewn�trznego przesuni�cia dla maksymalnego sygnału wej�ciowego
nastawia si� w menu 3.18.
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Wybrana podstawowa warto�� zadana jest wa�na dla wszystkich rodzajów
regulacji bez zewn�trznej interwencji.


p-q Ró�nica ci�nie� uzale�niona od przepływu,
Mierzona jest za i przed pomp� obiegow�. Kompensacja zmian strat
ci�nienia w ruroci�gach przez zmian� warto�ci zadanej przy zmianie
przepływu (Rys. 9b). Wzrost warto�ci zadanej powodowany
jest podł�czonym do regulatora sygnałem od czujnika przepływu.
Czujnik przepływu instaluje u�ytkownik.
Mo�liwo�� regulacji w układach z jedn� i kilkoma pompami.
Zaleta: długie rurki sygnałowe dla pomiaru ró�nicy ci�nie� s�
niepotrzebne.


p-v Zmienna ró�nica ci�nie�: wariant 
p-c = f(Q)
Zamiast miernika przepływu wewn�trzny sygnał steruj�cy
(proporcjonalny do pr�dko�ci obrotowej) regulatora dla przetwornicy
cz�stotliwo�ci. Jest on w przybli�eniu proporcjonalny do przepływu (Rys.
9a).
Zaleta: niepotrzebny czujnik ró�nicy ci�nie�. Mo�liwo�� stosowania tylko w
układach z jedn� pomp�.


p-c (T) Ró�nica ci�nie� uzale�niona od temperatury:
Ró�nica ci�nie� dopasowywana jest liniowo do nadrz�dnej wielko�ci
wiod�cej, któr� jest temperatura zewn�trzna/procesu (Rys. 10a). Razem
z warto�ci� nastaw w menu 3.20 Wvar mo�na zrealizowa� wzrost lub
spadek warto�ci mierzonej przy wzro�cie temperatury.

W instalacjach, w których jako wielko�ci regulowanej nie mo�na zastosowa�
ró�nicy ci�nie� mo�na u�y� temperatury jako istotnego parametru instalacji. Przez
dopasowanie hydrauliki uzyskuje si� oszcz�dno�� energii, zmniejszone zu�ycie
pomp oraz brak szumów przepływowych.

n=f(Tx) Pr�dko�� obrotowa zale�na od temperatury: Pr�dko��
obrotowa pompy uzale�niona jest liniowo np. od temperatury
zewn�trznej Rys. 10b). Mo�liwo�� stosowania tylko w układach z jedn�
pomp�.
Dost�pne temperatury to n=f(Ta), n=f(Tp), n=f(Tdopł), n=f(Tpowr).


T Stała ró�nica temperatur: mi�dzy zasilaniem i powrotem instalacji.
Zmiany zapotrzebowania na ciepło s� skompensowane prze zmiany
strumienia ciepła wskutek zmiany pr�dko�ci obrotowej pompy (Rys. 10c).
Podstawowa warto�� zadana, nastawiana w menu 3.05 mo�e by� zewn�trznie
(wej�cie analogowe IN 1) zmieniana pozytywnie lub negatywnie (Rys. 8b).
Wielko�� zewn�trznego przesuni�cia dla maksymalnego sygnału wej�ciowego
nastawia si� w menu 3.18.

Wybrana podstawowa warto�� zadana jest wa�na dla wszystkich
rodzajów regulacji bez zewn�trznej interwencji.


T-v Zmienna ró�nica temperatur: wariant 
T, ale podstawowa warto��
zadana (menu 3.05) zmienia si� wraz ze wzrostem temperatury
zewn�trznej/procesu. Wielko�� zewn�trznego przesuni�cia dla
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maksymalnego sygnału wej�ciowego nastawia si� w menu 3.16 i 3.17
(Rys. 10d).

Regulacja stałego przepływu w instalacjach zasilaj�cych i odprowadzaj�cych

Q-c Stały przepływ: jest odpowiednik 
p-c, ale czujnikiem jest umieszczony
w odpowiednim miejscu przepływomierz (Rys.m 10e).

Stosowane do regulacji jednej i wielu pomp.

Wskazówka bezpiecze�stwa: w przypadku stosowania w układach
otwartych nale�y instalacj� zabezpieczy� przed brakiem wody
poprzez odpowiedni monitoring (podł�czenie do DIG2 lub DIG3).

Regulacja ci�nienia w instalacjach do podwy�szania ci�nienia

p-c Stałe ci�nienie:
Czujnik elektroniczny wytwarza sygnał proporcjonalny do ci�nienia w
systemie.
Regulator utrzymuje stałe ci�nienie równe warto�ci zadanej w całym
dopuszczalnym zakresie zmian przepływu (rys. 7a/7b).
Podstawowa warto�� zadana, nastawiana w menu 3.05 mo�e by� zewn�trznie
(wej�cie analogowe IN 1) zmieniana pozytywnie lub negatywnie (Rys. 8b).
Wielko�� zewn�trznego przesuni�cia dla maksymalnego sygnału wej�ciowego
nastawia si� w menu 3.18.
Wybrana podstawowa warto�� zadana jest wa�na dla wszystkich
rodzajów regulacji bez zewn�trznej interwencji.

4.1.4 Sposoby pracy urz�dzenia

Instalacje grzewcze / klimatyzacyjne Instalacje podwy�szania ci�nienia

Normalna praca
Pierwsza uruchamiana jest pompa obci��enia podstawowego posiadaj�ca regulacj� pr�dko�ci obrotowej.
Je�eli w instalacji z kilkoma pompami po��dana wydajno�� jest mniejsza od wydajno�ci pompy
obci��enia podstawowego to urz�dzenie regulacyjne doł�cza jedn� i w razie potrzeby dalsze pompy
obci��enia szczytowego. Pompy obci��enia szczytowego pracuj� ze stał� pr�dko�ci� obrotow�,
natomiast pompa obci��enia podstawowego zmienia pr�dko�� obrotow� w celu zrównania warto�ci
wielko�ci regulowanej z jej warto�ci� zadan�.

Pompa obci��enia podstawowego pracuje stale
oprócz
� awarii,
� »Extern Aus« (zewn�trznego wył�czenia),
� podczas przeł�czania warto�ci zadanej.

Pompa obci��enia podstawowego
pracuje stale oprócz
� awarii,
� »Extern Aus« (zewn�trznego
wył�czenia),
� podczas przeł�czania warto�ci
zadanej,
�wył�czenia przy zerowym przepływie

wskutek braku zapotrzebowania.

W urz�dzeniach bez FU po
przekroczeniu maksymalnej
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dopuszczalnej warto�ci ci�nienia i po
upływie nastawionego czasu
nast�puje wył�czenie pompy
obci��enia podstawowego, natomiast
przy spadku ci�nienia poni�ej warto�ci
minimalnej nast�puje ponowne
zał�czenie bez opó	nienia.

W urz�dzeniach z FU przy okresie
stałego ci�nienia trwaj�cym ponad
180 s nast�puje zmniejszenie cz�stotliwo�ci
wyj�ciowej przetwornicy o 5%. Je�eli wskutek
zmniejszonej wtedy pr�dko�ci obrotowej nie nast�pi
zmiana ci�nienia oznacza to zerowy przepływ i
pompa jest wył�czana. Przy spadku ci�nienia o
5% poni�ej warto�ci zadanej nast�puje ponowne
zał�czenie pompy obci��enia podstawowego.

Doł�czanie i odł�czanie pomp obci��enia szczytowego z FU
Doł�czanie i odł�czanie pomp obci��enia
szczytowego jest okre�lone przez nastawiane w
menu 3.12 (S
e) i 3.13 (S
a) odchyłki od aktualnej
warto�ci zadanej oraz przez nastawiane w menu
3.14 (Te) i 3.15 (Ta) czasy opó	nienia.

Dla przetwornicy nastawia si� zadan�
warto�� cz�stotliwo�ci osobno dla
punktów czasowych doł�czenia i
odł�czenia w menu 3.25 i 3.26. Po
doł�czeniu regulacja realizowana jest z
powrotem na warto�� zadan� 1 lub
2. Nale�y wyeliminowa� skoki ci�nienia w
momencie doł�czania / odł�czania. Nie mo�e
nast�pi� równoczesny rozruch kilku pomp
obci��enia szczytowego. Dlatego nawet przy
ponownym zał�czeniu po zaniku i powrocie
napi�cia sieci pompy powinny startowa� kolejno. W
tym celu w menu 3.14/3.15 mo�na ustawi� czas
oczekiwana mi�dzy 1 i 3600 s.

Przy wył�czeniu sieci nast�puje równoczesne wył�czenie wszystkich pomp. Tylko przy pracy awaryjnej
mo�e nast�pi� równoczesny rozruch wszystkich pomp.
Doł�czanie i odł�czanie pomp obci��enia szczytowego przy pracy z sieci lub przy uszkodzonej
FU (przetwornicy cz�stotliwo�ci)
Bez przetwornicy cz�stotliwo�ci regulator mo�e pracowa� tylko jako regulator dwupoło�eniowy.

Pompy obci��enia s� sterowane tak jak przy pracy
z FU w zale�no�ci od granicznych warto�ci
nastawianych w menu 3.12 (S
e) i 3.13 (S
a).

Przy czystej pracy z sieci nast�puje opó	nienie
doł�czania kolejnych pomp obci��enia szczytowego
o czas nastawiany w menu 3.14/3.15.
Przy zast�pczej pracy z sieci z powodu
awarii FU nast�puje wył�czenie pomp
obci��enia szczytowego po 180s.

W punktach menu 3.12/3.13 nastawia si� potrzebne
odchylenia od warto�ci zadanej powoduj�ce
doł�czenie / odł�czenie pomp obci��enia
szczytowego w zale�no�ci od wymaga�
pracy z sieci przy uwzgl�dnieniu czuło�ci
regulacji.

Przeci��enie przetwornicy cz�stotliwo�ci

Przyczyny: uszkodzenie przetwornicy cz�stotliwo�ci lub pompa nadmiernie zwi�ksza przepływ przy
płaskiej charakterystyce sieci ruroci�gów.

Przy normalnej regulacji po osi�gni�ciu maksymalnej wydajno�ci pompy obci��enia
podstawowego i maksymalnej cz�stotliwo�ci z FU nast�puje doł�czenie nast�pnej pompy
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obci��enia szczytowego. Cz�stotliwo�� przetwornicy jest dopasowywana do obci��enia pompy
obci��enia podstawowego. Je�eli FU jest nadal przeci��ona to pompa obci��enia podstawowego
jest traktowana jako pompa z awari� i nast�puje jej zablokowanie dla pracy z FU.

W instalacjach z kilkoma pompami i płask� charakterystyk� mo�e wyst�pi� sytuacja, w której
pompa obci��enia podstawowego z powodu zbyt du�ych wymaga� odno�nie wydajno�ci nie b�dzie
mogła zapewni� tej wydajno�ci. FU reguluje wtedy na max. cz�stotliwo�� i max. pobór pr�du.

Przeci��enie, a wi�c zbyt du�y pobór pr�du przez pomp� obci��enia podstawowego mo�e mie�
dwie przyczyny: przeci��enie hydrauliczne lub defekt (zablokowanie). Przy rozpoznaniu przeci��enia
okre�la si� automatycznie jego przyczyn� i system reaguje krokowo w nast�puj�cy
sposób:

Przy wł�czeniu rozpoznania przeci��enia w menu 2.08 FU zmniejsza pr�d silnika do warto�ci
znamionowej przez obni�enie cz�stotliwo�ci. Je�eli fakt <

0,9 x fzad, oznacza to wyst�pienie awarii. Je�eli pomimo doł�czenia pompy obci��enia
szczytowego FU pozostaje przez okre�lony czas (5 - 60 s) nadal w stanie przeci��enia, oznacza to
awari� pompy obci��enia podstawowego i nast�puje jej wył�czenie i jest ona od tej chwili do
dyspozycji tylko jako pompa obci��enia szczytowego. Regulator wł�cza wtedy nast�pn� pomp� na
FU. Je�eli nast�pi takie wył�czenie wszystkich b�d�cych do dyspozycji pomp z powodu awarii
oznacza to awari� samej FU lub jej złe nastawienie i FU jest blokowana. Regulator przeł�cza wtedy
na czyst� prac� z sieci.

Pompa podł�czona do przetwornicy cz�stotliwo�ci jest wył�czana tak�e z powodu awarii

przetwornicy, je�eli doł�czenie pierwszej pompy obci��enia szczytowego nie powoduje �adnej

zmiany po upływie czasów opó	nienia. Niezale�nie od wł�czenia rozpoznania przeci��enia: Po

wł�czeniu napi�cia zasilania i po upłyni�ciu 15s musi si� ukaza� sygnalizacja »betriebsbereit«
(gotowo�� do pracy) jako wewn�trzne kryterium. Je�eli brak takiej sygnalizacji to uznawana jest awaria FU i
nast�puje jej zablokowanie. Awaria musi by� potwierdzona (patrz instrukcja monta�u i obsługi FU).
Zamiana pomp (w zespołach pompowych z kilkoma pompami)

Je�eli pompa nr 1 spełniałaby stale funkcje pompy obci��enia podstawowego, to zawsze
uruchamiana byłaby jako pierwsza i zu�ywałaby si� szybciej ni� pompy obci��enia szczytowego.
Aby uzyska� równomierne rozło�enie czasów pracy pomp i unikn�� tym samym przedwczesnego
wypadni�cia z ruchu jednej z nich mo�na nastawi� system regulacyjny na »Pumpentausch«
(zamiana pomp). Wtedy po upływie nastawionego okresu czasu (menu 4.31 i 4.32) pompa nr 2
przejmuje funkcje pompy obci��enia podstawowego. Po ka�dorazowym upłyni�ciu kolejnego
okresu czasu nast�puje kolejne przesuni�cie funkcji spełnianych przez pompy o jedn� pomp�
dalej. Zamiana pomp nast�puje wył�cznie podczas postoju całego zespołu pompowego. Dlatego
w menu 4.29 zamiana pomp nastawiana jest na okresy czasowe małego zapotrzebowania.

Po wł�czeniu menu »Laufzeitoptimierung« » optymalizacja czasu pracy« (menu
2.25) zamiana pomp jest wykonywana, je�eli ró�nica czasów pracy pomi�dzy pomp� obci��enia
podstawowego i jak�kolwiek inn� pomp� przekracza 24 h. Ten sposób przeł�czania ma priorytet nad
zamian� pomp. Przeł�czanie mo�e by� tak�e wyzwalane zdalnie poprzez moduł DDC.

Przy doł�czaniu pompy obci��enia szczytowego doł�czana jest zawsze pompa o najkrótszym
czasie pracy.

Cykliczna wymiana pompy

Korzystaj�c z menu 2.29 mo�na spowodowa� cykliczn� wymian� pomp co 5 min do 12 h. W takim
przypadku wy�ej opisana zamiana pomp nie jest aktywna.

Zamiana pompy sieciowej

W niektórych instalacjach, np. chłodz�cych, ze wzgl�dów bezpiecze�stwa niezb�dny jest ci�gły
przepływ medium. Za pomoc� menu 2.30 mo�na wybra� jednoczesn� prac� pomp z ró�nymi czasami
pracy. A wi�c równolegle z pompa podstawow� pracuje pompa szczytowa. Je�eli oprócz pompy
podstawowej pracuje minimum jedna pompa szczytowa, to odbywa si� to automatycznie.
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Pompa rezerwowa (w zespołach pompowych z kilkoma pompami)
W menu mo�na dla jednej z pomp wybra� funkcj� pompy rezerwowej lub te� umo�liwi� jej prac� (menu
2.24). Przy pracy z rezerw� »EIN« (wł�czonej) pompa nie spełnia funkcji pompy obci��enia podstawowego
ani funkcji pompy obci��enia szczytowego. Jest ona wł�czana tylko wtedy, gdy jedna z pomp wypadnie z
pracy z powodu awarii. Pompa podlega jednak kontroli czasu postoju i jest wł�czana na prac� próbn�. Po
ka�dej zamianie pomp nast�puje przesuni�cie funkcji spełnianych przez poszczególne pompy. Dotyczy to tak�e
funkcji pompy rezerwowej, a wi�c wszystkie pompy spełniaj� kolejno funkcj� pompy rezerwowej. Tak�e po
wył�czeniu i wł�czeniu instalacji zachowywany jest schemat rotacji funkcji.
Praca próbna / Kontrola czasu postoju
Przy wyst�powaniu dłu�szych czasów postoju poszczególnych pomp sensowna jest kontrola czasów
wył�czenia z ruchu. W menu 2.21 wł�cza si� mo�liwo�� przeprowadzania próbnego wł�czania pomp, jednak
tylko podczas pracy automatycznej. Czas trwania pracy próbnej oraz okres postoju mi�dzy kolejnymi
próbnymi wł�czeniami nastawia si� w menu 2.22 i 2.23. Podczas pracy próbnej na wy�wietlaczu w menu
głównym migocze I lub I.

Je�eli nast�pi przekroczenie nastawionego
czasu postoju jednej z pomp to podczas pracy tylko
pompy obci��enia podstawowego nast�puje jej
wł�czenie bezpo�rednio na sie� na nastawiony okres
czasu. Przy pracy kilku pomp w takiej sytuacji
zamiast pracy próbnej realizowana jest
zamiana pomp. Je�eli nast�pi przekroczenie
nastawionego czasu postoju jednej z pomp to
podczas pracy tylko pompy obci��enia
podstawowego nast�puje jej wł�czenie bezpo�rednio
na sie� na nastawiony okres czasu. Przy pracy kilku
pomp w takiej sytuacji zamiast pracy próbnej
realizowana jest zamiana pomp.

Praca próbna realizowana jest tylko
podczas postoju zespołu pompowego
(po wył�czeniu przy zerowym przepływie) i
to zawsze przez przetwornic� cz�stotliwo�ci gdy
jest ona do dyspozycji, w przeciwnym przypadku
bezpo�rednio z sieci.

Przeł�czenie awaryjne w układzie z jedn� pomp�
W pracy automatycznej: przy awarii regulacji (przetwornicy cz�stotliwo�ci) nast�puje

przeł�czenie pompy na prac� z sieci.

Przy awarii pompy nast�puje jej wył�czenie i nie jest ona ju� do

dyspozycji.
W pracy bezpo�rednio z sieci: nast�puje wył�czenie pompy.
Przeł�czanie awaryjne w układach z kilkoma pompami

W pracy automatycznej: przy awarii regulacji (przetwornicy cz�stotliwo�ci) nast�puje
przeł�czenie pompy na prac� z sieci.

Przy awarii pompy obci��enia podstawowego nast�puje jej wył�czenie, system regulacji
przeł�cza jedn� z pomp obci��enia szczytowego na prac� z przetwornicy cz�stotliwo�ci.
W pracy bezpo�rednio z sieci: przy awarii jednej z pomp nast�puje jej wył�czenie i układ pracuje dalej z
pozostałymi pompami.
Brak wody (ERR_off_DIG2), ERR_off_DIG3

Wej�cie jest zaprogramowane jako styk rozwierny.

Sygnalizacja braku wody z realizowanego przez u�ytkownika czujnika ci�nienia na zasilaniu
podł�czona jest przez wej�cie DIG2 do bezpotencjałowego styku na module podstawowym CR-GP
i CR-IP-G.. Po upłyni�ciu czasu opó	nienia 12s co 2s nast�puje wył�czanie kolejnych pomp, a� do
całkowitego postoju układu. Brak wody trwaj�cy krócej od 12s nie powoduje wył�czen ia pom py,
a jed yn ie wskazan ie (ERROR DIG2) . Po zaniku sygnału braku wody nast�puje
ponowne uruchomienie zespołu pompowego z opó	nieniem 10s.
Brak wody wyzwala SSM (zbiorcz� sygnalizacj� awarii), LED awarii migocze. Po zaniku braku wody zanika
tak�e sygnalizacja awarii (samopotwierdzenie).
Na module CR DDC znajduje si� cyfrowe wej�cie DIG3 identyczne z wej�ciem DIG2 i realizuj�ce te same funkcje.
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Mo�na dowolnie wybra� styk rozwierny, który powoduje wył�czenie wraz z sygnalizacja bł�du ERROR DIG3.
Wej�cie jest dost�pne w menu 2.36, nastawa » - - - « oznacza funkcj� wył�czenia AUS. Konfiguracja
potwierdzenia »automatycznie« lub »r�cznie« w menu 2.37.
Wył�czenia awaryjne ERROR DIG2 i ERROR DIG3 s� równoprawne jako meldunek na wyj�ciu »DIG 2-3« modułu
sygnalizacyjnego CR 1-2.
Zabezpieczenie przed mrozem
Wej�cie jest zaprogramowane jako styk rozwierny.
Je�eli druga warto�� zadana Wi2 jest
zaprogramowana na »aus« (wył�czone) (menu 3.06),
przy mrozie mogłoby nast�pi� uszkodzenie
instalacji. Je�eli jednak do wej�cia WM na module
podstawowym podł�czy si� czujnik ochrony przed
mrozem, to przy spadku temperatury poni�ej
warto�ci ochrony przed mrozem nast�puje
zablokowanie mo�liwo�ci przeł�czenia na drug�
warto�� zadan�. Układ pracuje nadal z warto�ci�
zadan� 1.
Zewn�trzne wył�czenie
Przy tym sygnale nast�puje kolejne wył�czanie pomp obci��enia szczytowego i pompy obci��enia
podstawowego. Wył�czenie to posiada priorytet przed innymi funkcjami oprócz awaryjnej pracy z sieci.
Wył�czenie nap�dów wyst�puje tak�e podczas pracy r�cznej i pracy serwisowej. Przy nastawieniu
podstawowym nie ma tak�e pracy próbnej. W menu 2.21 mo�na jednak aktywizowa� prac� próbn�
tak�e przy »Extern Aus« ( zewn�trznym wył�czeniu).
Wył�czenie spowodowane zbyt wysokim ci�nieniem

W menu 2.32 mo�na zada� maksymalne, graniczne
ci�nienie. Jego pomiar odbywa si� za pomoc�
analogowego czujnika ci�nienia. Po przekroczeniu tej
warto�ci instalacja jest wył�czana. W menu 2.33
zadaje si� czas, po którym instalacja znowu zaczyna
pracowa�.
Zadanie » - - - « powoduje dezaktywacj� tej funkcji. Po
trzykrotnym przekroczeniu zadanej warto�ci granicznej
ci�nienia pojawia si� sygnał bł�du »ERROR 35« i
nast�puj uruchomienie SSM powoduj�ce migotanie
diody sygnalizacyjnej. Po opadni�ciu ci�nienia poni�ej
warto�ci granicznej instalacja znowu zaczyna pracowa�,
a sygnał bł�du zanika.

Pompa pilotowa
W wykonaniu CRn do dyspozycji jest dodatkowa funkcja »Pilotpumpe« (pompa pilotowa) wybierana poprzez
menu 3.06. Pompa pilotowa pracuje ze stał� liczb� obrotów lub przy warto�ci zadanej W2 (menu 3.07). Pomp�
pilotow� mo�na wł�czy� zewn�trznie poprzez wej�cie SW1/2 modułu CR DDC.
Pompa pilotowa jest zawsze pomp� 1. Pompy 2-6 (je�eli s�) pracuj� zawsze gdy pompa pilotowa nie jest
uruchomiona. Aktywacja nast�puje przez wewn�trzny przeł�cznik zegarowy lub wej�cie SW1/2 modułu CR DDC.
Zalet� pompy pilotowej jest jej praca w czasie małego obci��enia lub minimalnej cyrkulacji medium. Ide�
zastosowania pompy pilotowej w systemie CRn jest jej mniejsza wydajno�� ni� pompy głównej.

4.1.5 Zegar sterowania czasowego
Regulator jest wyposa�ony w wewn�trzny zegar sterowania czasowego.
Przeł�czenia mi�dzy czasem letnim i zimowym realizowane s� automatycznie. Czas
letni: ostatnia sobota marca, godz. 2:00,
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Czas zimowy: ostatnia sobota pa	dziernika godz. 2:00.
Zegar posiada układy steruj�ce do przeł�czania warto�ci zadanych i do
przeł�czania zamiany pomp.
Ka�dy z tych układów mo�na nastawi� na jeden z trzech nast�puj�cych typów
programu:

1.:Program tygodniowy »Mo -So« (poniedziałek – niedziela), ka�dy dzie�
tygodnia posiada ten sam program.
2.:Program tygodniowy z weekendem »Mo - Fr, SaSo«,(poniedziałek – pi�tek, sobota,
niedziela), od poniedziałku do pi�tku taki sam program , osobne programy dla
soboty i dla niedzieli.

3.:»MoDiMiDoFrSaSo«, ka�dy dzie� tygodnia jest programowany osobno.

Przeł�czanie warto�ci zadanej: Dla ka�dego dnia mo�na zaprogramowa� do
8 okienek czasowych. Czas wł�czania musi by� zawsze wcze�niejszy od czasu
wył�czania. Czasy przeł�czania mog� si� nakłada�. Zakres nastawiania
pomi�dzy godz. [00:00] i godz. [23:59]. Przy nastawie »- - : - -« dane okienko
czasowe jest nieaktywne.

Przyporz�dkowane warto�ci zadanych:
Warto�� zadana 1 wa�na: je�eli dla danego dnia nie zaprogramowano �adnych
czasów przeł�czania, je�eli zaprogramowano czas mi�dzy »ein« (zał�czenie)
i »aus« (wył�czenie).
Warto�� zadana 2 wa�na: jak warto�� zadana 1.

Rodzaj warto�ci zadanej:
Warto�� zadana 1: zakres nastawiania od 0,1 do Xm, warto�� zadana dzienna,
Warto�� zadana 2: 3 alternatywy nastawiania w menu 3.06
Typ a: Zakres nastawiania 0,1 do Xm, obni�enie nocne z doł�czaniem i odł�czaniem
pomp obci��enia szczytowego.
Typ b: Zakres nastawiania od Nmin do 100%, obni�enie nocne, Stała pr�dko��
obrotowa pompy obci��enia podstawowego, pompy obci��enia szczytowego
wył�czone.
Typ c: Nastawienie »aus« (wył�czone), pompy obci��enia szczytowego i
podstawowego s� wył�czone. Poł�czenie »Frost« (mróz) pozostaje otwarte. Przy
mrozie układ pracuje z warto�ci� zadan� 1.
Przeł�czanie zamiany pomp: jak przeł�czanie warto�ci zadanej.
Nastawianie warto�ci zadanych w menu 3.05/3.06

Zamiana pomp mo�e by� tak�e alternatywnie okre�lona przez nastaw� w menu
»Laufzeitoptimierung« (2.25) (optymalizacja czasu pracy). Wtedy zamiana pomp
jest realizowana przy pierwszym rozruchu je�eli czas pracy jednej z pomp jest o 24h
mniejszy od czasu pracy innej pompy.

4.1.6Zabezpieczenie silników
� Zabezpieczenie przed nadmiern� temperatur�
WSK (styk zabezpieczenia uzwoje�) / MSS (zintegrowane pełne zabezpieczenie
silnika). Silniki bezdławnicowych pomp WILO chronione s� przed nadmiern�
temperatur� uzwoje� za pomoc� WSK. Przeka	nik bimetalu otwiera si� przy
nadmiernej temperaturze i zamyka si� z powrotem przy spadku temperatury.
Skasowanie awarii wymaga interwencji obsługi. PTC, Silniki dławnicowe WILO o
mocy od 11 kW chronione s� przed nadmiern� temperatur� uzwoje� za pomoc�
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rezystora, którego rezystancja w krytycznym zakresie temperatury gwałtownie
ro�nie i stanowi wielko�� steruj�c� urz�dzenia wyzwalaj�cego. Skasowanie awarii
wymaga interwencji obsługi.

� Zabezpieczenie przed nadmiernym pr�dem
ESA (elektroniczny wyzwalacz pr�dowy, szybkie wyzwalanie) dla silników o mocy od
1,1 do 4 kW. Zintegrowany w urz�dzeniu steruj�cym. Sprawdza on warto�ci pr�dów
w dwóch fazach obliczaj�c ich warto�� �redni�. Nale�y nastawi� odpowiedni pr�d
wyzwalania. Awaria musi by� potwierdzona. Wszystkie zabezpieczenia chroni�
silniki przy pracy w systemie automatycznej regulacji z FU (przetwornicy
cz�stotliwo�ci) lub z sieci oraz przy bezpo�redniej pracy z sieci. Przy pracy
awaryjnej (pozycja mikroprzeł�cznika w pozycji NOT) silniki chronione s� tylko
przez WSK i PTC.
TSA (termiczno-pr�dowe urz�dzenie wyzwalaj�ce) dla silników o mocy od
5,5 do 30 kW. Wył�cznik jest zintegrowany w urz�dzeniu steruj�cym.
Sprawdzane s� pr�dy we wszystkich trzech fazach. Nale�y nastawi�
odpowiedni pr�d wyzwalania.

4.2 Obsługa regulatora
4.2.1Panel obsługi (rys. 2)
� Wył�cznik główny zał�cz / wył�cz
� Pole wy�wietlacza LCD (poz. 1), 4-wierszowego po 16 znaków pokazuje stany
pracy pomp, regulatora i przetwornicy cz�stotliwo�ci. Poza tym za jego pomoc�
mo�na nastawia� wszystkie parametry układu. Pod�wietlenie wy�wietlacza
ga�nie ka�dorazowo po upływie 1 minuty od ostatniego naci�ni�cia klawisza.

Wybór menu głównego, poziom menu I (poz. 2), przez naci�ni�cie na
jedn� ze strzałek mo�na »kartkowa�« poszczególne punkty menu, doln�
strzałk� do przodu, górn� strzałk� do tyłu. Punkty menu głównego s�
oznaczone liczb� całkowit� u góry z lewej strony wy�wietlacza, natomiast
punkty menu podrz�dnego dodatkow� liczb� po kropce (np. 1.01).

Otwieranie menu podrz�dnego i klawisz potwierdzania (poz. 4), za
pomoc� klawisza o.k (Return) wchodzi si� do pierwszego menu
podrz�dnego, poziom menu II. Parametry w klamrach >....< mo�na
zmienia� w nast�puj�cy sposób: przez dalsze naci�ni�cie na klawisz o.k.
klamry >....< s� zast�powane przez migocz�ce belki >....<, Przy takim
ustawieniu istnieje mo�liwo�� zmiany parametru przez.....

Nastawianie parametrów (poz. 3) (warto��-Up/Down) zmienia�. Po
nastawieniu po��danego parametru mo�na go potwierdzi� klawiszem o.k.
Belki >....< przestaj� miga�.

Ci�głe naciskanie powoduje szybsze »kartkowanie« punktów menu.

Zielona sygnalizacja pracy (poz. 5) pokazuje gotowo�� urz�dzenia do

pracy. 
wieci si� tak�e wtedy, gdy �adna pompa nie pracuje.

Czerwona sygnalizacja awarii (poz. 6).

Potwierdzanie awarii (poz. 7). Poza funkcj� potwierdzania klawisz ten
mo�na u�ywa� te� w nast�puj�cy sposób:
Po aktywizowaniu warto�ci w menu do zmiany mo�na tym klawiszem
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przerwa� zmian�.
Przez naci�ni�cie tego klawisza wychodzi si� z ka�dego punktu menu do
menu głównego, a przez ponowne naci�ni�cie wchodzi si� z powrotem do
poprzednio opuszczonego punktu menu, o ile w mi�dzyczasie nie
naci�ni�to �adnego innego klawisza.

Kolejno�� przycisków Opis kroków programowania

� � itd.
Punkty menu głównego ukazuj� si� w kolejno�ci
X, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, X ... itd

1� 2� 3�������4� 5�������6�

lub 2�

(3)

Wybór menu głównego
1 ukazuje si� menu podrz�dne, np. 1.01

parametry w >....< mo�na zmienia�
2 zmiana z >....< na z....z, migocz�ce
3 przeł�czenie na nast�pny parametr (np. +/-)
4 zaprogramowano parametr

zmiana z z....z na >....<
5 przej�cie do kolejnego
menu podrz�dnego,

po przej�ciu wszystkich menu podrz�dnych
nast�puje powrót do tego samego menu główn.

4.2.2 Struktura menu
Patrz tabela I.

Kolumna 1: Obraz punktu menu na wy�wietlaczu LCD.
>XXXX< oznacza »ein / ja« (wł�czone / tak)
>−−−−< oznacza »aus / nein« (wył�czone / nie)

Kolumna 2: Mo�liwe nastawy parametru w >....<.
Kolumna 3: Tekst obja�niaj�cy do menu i nastaw.

Kolumna 4: Powi�zania z innymi punktami menu. Bez ich ustawienia nie jest
mo�liwe logiczne wywołanie powi�zanego punktu menu. W menu 1.02
np. napis 1.01 � >Hand Netzbetrieb< (r�czne, praca z sieci) oznacza,
�e w menu 1.01 musi by� nastawiony sposób pracy »Hand
Netzbetrieb« je�eli chce si� wywoła� menu 1.02. W przeciwnym
przypadku punkt menu 1.02 nie ukazuje si�.

4.3 Zakres dostawy

Ogrzewanie klimatyzacja
Monta�
na�cienny WA

Urz�dzenie
wolnostoj�ce
SG

Monta� w
szafie
sterowniczej
SE

Podwy�szanie
ci�nienia

Kompletne
urz�dzenie
steruj�ce

Kompletne
urz�dzenie na
płycie
monta�owej

Kompletne
urz�dzenie w
szafie

Kompletne
urz�dzenie
steruj�ce
montowane w
postaci
kompaktowej

Oddzielny
regulator

Elementy do
monta�u

Cokół
monta�owy do
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na�ciennego prowadzenia
przewodów

Instrukcja monta�u i obsługi
Schemat elektryczny

Schemat poł�cze� DDC Plan ustawienia
Karta danych
(elektrycznych,
hydraulicznych)

Instrukcja obsługi przetwornicy cz�stotliwo�ci (tylko typ VLT6000)
Nastawy
fabryczne FU

4.4 Wyposa�enie dodatkowe
Wyposa�enie dodatkowe nale�y zamawia� osobno w zale�no�ci od rodzaju
regulacji.

H/KI DEA Moduł sygnalizacyjny 3-6 X X
Moduł DDC X X Moduł steruj�cy X X
Moduł temperatury KTY10 X Czujnik ró�nicy ci�nie� X
Moduł temperatury PT100 X Czujnik przepływu (u�ytkownika) X
Moduł sygnalizacyjny 1-2 X X Czujnik temperatury X
5 Ustawienie / Monta�
5.1 Monta�
5.1.1Monta� urz�dzenia w instalacjach grzewczych / klimatyzacyjnych

� Monta� na �cianie, WA: Mocowanie całkowicie zmontowanego urz�dzenia
realizuje si� za pomoc� 4 �rub, �6 mm lub dla ci��szych urz�dze� �8 mm.

� Urz�dzenie wolnostoj�ce, SG: Urz�dzenie wolnostoj�ce ustawia si� na
równej powierzchni. Jako wyposa�enie dodatkowe mo�na zamówi� cokół
monta�owy do wprowadzenia kabla.

� Monta� w szafie sterowniczej, SE:
� Zamocowa� płyt� monta�ow� w szafie sterowniczej za pomoc� 4

realizowanych przez u�ytkownika �rub �8mm.
� W drzwiach szafy wyci�� otwór 137 x 187 mm (wysoko�� x szeroko��) dla

regulatora. Gł�boko�� monta�owa wynosi 83 mm. Zamocowa� regulator
z �rubami zaciskowymi w drzwiach szafy.

� Kabel regulatora poł�czy� z wielowtykiem X5 modułu podstawowego CR -
GP.
UWAGA! Kabla nie mo�na skraca� ani przedłu�a�.

� Realizowany przez u�ytkownika wył�cznik główny zamontowa�
w drzwiach szafy.

� Nie mo�na przekracza� maksymalnej warto�ci temperatury w szafie
wynosz�cej 40°C. W razie potrzeby nale�y zrealizowa� wymuszon�
wentylacj� w szafie przez zamontowanie wentylatora. Max. moc strat
zamontowanego systemu CR mo�na znale	� w tabeli.
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5.1.2Monta� urz�dzenia dla instalacji podwy�szania ci�nienia
Przy układach do podwy�szania ci�nienia urz�dzenia steruj�ce s� montowane
jako urz�dzenia kompaktowe.

5.1.3Monta� dodatkowych modułów i czujników
Moduły mocy, moduł podstawowy oraz moduły dla ró�norodnego wyposa�enia
urz�dzenia dostarczane s� w stanie zamontowanym na urz�dzeniu. Przy
ewentualnym dodatkowym monta�u lub zmianie wyposa�enia nale�y zwróci�
uwag� na zaznaczone na rys. 11 pozycje monta�owe dodatkowych modułów.
Odpowiednie elementy jak np. �ruby odległo�ciowe dla monta�u modułów
dostarczane s� wraz z modułami.

5.2 Podł�czenie elektryczne
5.3

Na podł�czenie elektryczne wydaje zgod� miejscowy zakład energetyczny.
Podł�czenie ma by� wykonane zgodnie z obowi�zuj�cymi lokalnymi
przepisami oraz przepisami VDE.

CR
Stałe podł�czenie wykona� odpowiednio do całkowitej mocy przył�czeniowej
CRn
Podł�czenie wykona� wg zawartego w dostawie podł�czenia wtykowego.

W czasie prac wyj�� wtyczk� sieciow�!

DEA - podwy�szanie ci�nienia: patrz instrukcja monta�u i obsługi całego urz�dzenia.

H/KI - ogrzewanie / klimatyzacja:
� Podł�czenia pomp wykona� według instrukcji monta�u i obsługi pomp.

U�ywa� kabli ekranowanych. Aby uzyska� najlepsze ekranowanie nale�y
podł�czy� ekran z obydwu stron: na regulatorze do listwy uziemiaj�cej i w
skrzynce zaciskowej silnika do �ruby uziemienia.

� Podł�czenie zewn�trznych czujników: patrz instrukcja monta�u i obsługi
czujnika. Kabel czujnika musi by� ekranowany. Zwróci� uwag� na wła�ciwe
podł�czenie ekranów kabli!

� Zewn�trzne zał�czenie / wył�czenie:
Bezpotencjałowy styk zdalnego zał�czania / wył�czania mo�na podł�czy� do
zacisków »EXT. Aus« po usuni�ciu mostka. Za pomoc� tego styku mo�na
zał�cza� lub wył�cza� prac� automatyczn�. Funkcja ta posiada priorytet
przed innymi funkcjami.
Pompy pracuj�ce bezpo�rednio z sieci przez wył�cznik awaryjny na module
mocy nie podlegaj� regulacji i dlatego nie dotyczy ich zdalne zał�czanie i
wył�czanie.
Styk zamkni�ty: automatyka wł�czona.
Styk otwarty: automatyka wył�czona, sygnalizacja na wy�wietlaczu »Extern
Aus«.

UWAGA! Nie podł�cza� do zacisków �adnego obcego napi�cia
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Praca próbna jest realizowana tylko wtedy, gdy w menu 2.21 »Probelauf«
(praca próbna) nastawi si� >mit Ext/W2 AUS<.

6 Uruchomienie
Sposób uruchomienia jest podany w instrukcji monta�u i obsługi całego
urz�dzenia (urz�dzenia do podwy�szania ci�nienia).

� Po dokonaniu wszystkich nastawie� nale�y sprawdzi�, czy wszystkie funkcje
urz�dzenia s� poprawne .

6.1 Nastawy fabryczne
Regulator jest nastawiony wst�pnie w fabryce. Nastawy fabryczne dla
regulatora instalacji grzewczych jak i instalacji do podwy�szania ci�nienia
podane s� w tabeli I, kolumna 6. Do nastaw fabrycznych mo�na powróci�
w menu 3.28.

6.2 Nastawianie poszczególnych parametrów menu
Nastawy parametrów dla poszczególnych rodzajów regulacji podane s�
w tabeli I, kolumna 6.

6.3 Sprawdzenie kierunku obrotów silników
Przez krótkotrwałe wł�czenie ka�dej pompy w rodzaju pracy »Hand« (r�czne)
(menu 1.01) sprawdzi�, czy kierunek obrotów pompy przy pracy z sieci jest
zgodny ze strzałk� na korpusie pompy. Przy pompach bezdławnicowych
niewła�ciwy lub wła�ciwy kierunek obrotów sygnalizowany jest �wietlnie na
skrzynce zaciskowej (patrz instrukcja monta�u i obsługi pompy).
� Przy niewła�ciwym kierunku obrotów wszystkich pomp w pracy z sieci

zamieni� podł�czenia 2 dowolnych faz głównego zasilania sieciowego.

Urz�dzenia bez przetwornicy cz�stotliwo�ci:
� Przy niewła�ciwym kierunku obrotów tylko jednej pompy w pracy z sieci

nale�y przy silnikach o mocy P2 � 4 kW (rozruch bezpo�redni) zamieni� 2
dowolne fazy w skrzynce zaciskowej silnika.

� Przy niewła�ciwym kierunku obrotów tylko jednej pompy w pracy z sieci
nale�y przy silnikach o mocy P2 � 5,5 kW (rozruch gwiazda-trójk�t)
zamieni� 4 podł�czenia w skrzynce zaciskowej. Mianowicie nale�y zamieni�
dla dwóch faz koniec z pocz�tkiem uzwojenia (np. V1 z V2 i W1 z W2).

Urz�dzenia z przetwornic� cz�stotliwo�ci:
� Praca z sieci: W menu 1.02 do 1.0X (w zale�no�ci od liczby pomp) ka�d�

pomp� nastawi� na >Netz< (sie�). Nast�pnie post�powa� jak przy
urz�dzeniach bez przetwornicy cz�stotliwo�ci.

� Praca z przetwornic� cz�stotliwo�ci: W menu 1.02 do1.0X (w zale�no�ci od
liczby pomp) nastawi� ka�d� pomp� na >FU< (przetwornica cz�stotliwo�ci).
Nast�pnie przez krótkotrwałe wł�czanie poszczególnych pomp w pracy
z przetwornic� cz�stotliwo�ci sprawdzi� kierunek obrotów. Przy
niewła�ciwym kierunku obrotów wszystkich pomp w pracy z sieci zamieni�
podł�czenia 2 dowolnych faz na wyj�ciu przetwornicy cz�stotliwo�ci.

6.4 Nastawianie zabezpieczenia silników
WSK / PTC: Przy ochronie przed nadmiern� temperatur� nie jest potrzebne
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�adne nastawianie.

ESA: Przy urz�dzeniach z P2 � 4 kW nale�y nastawi� nadmiarowopr�dowe
urz�dzenie wyzwalaj�ce w menu 5.01 (do 5.06) dla ka�dej pompy na pr�d
znamionowy silnika zgodnie z tabliczk� znamionow�..

TSA: Przy urz�dzeniach o mocy silników P2 � 5,5 kW silniki s� chronione za
pomoc� termicznego wyzwalacza nadmiarowopr�dowego.
� Wyzwalacz ten nale�y nastawi� na warto�� 0,58 x pr�du znamionowego

silnika.

Zarówno elektroniczne jak i termiczne wyzwalacze nadmiarowopr�dowe s�
aktywne przy pracy r�cznej z sieci oraz przy pracy z sieci wł�czonej przez
regulacj�.

6.5 Czujniki i dodatkowe moduły
Przy czujnikach nale�y przestrzega� ich instrukcji monta�u i obsługi. Moduły
opcjonalne s� przedstawione w niniejszej instrukcji w rozdz. 4.1.1. Przy
zastosowaniu czujników obcych firm (czujnik przepływu) nale�y przestrzega�
ich instrukcji monta�u i obsługi.

7 Konserwacja
Przed pracami konserwacyjnymi lub naprawczymi urz�dzenie odł�czy�
od sieci i zabezpieczy� przed przypadkowym, ponownym wł�czeniem.

Szaf� sterownicz� nale�y utrzyma� w czysto�ci. Przy wyst�pieniu
zanieczyszcze� nale�y oczy�ci� wentylator i szaf�.

Przy silnikach o mocy od 5,5 kW nale�y od czasu do czasu sprawdza�, czy
styki styczników nie s� nadmiernie wypalone. Przy nadmiernym wypaleniu
wymieni�.

7.1 Serwis
Menu serwisowe »S« zawiera punkty pozwalaj�ce sprawdzi� technikowi
serwisu poziomy wej�� analogowych i cyfrowych. Oprócz tego technik mo�e
z tego menu przeł�cza� na prac� z sieci lub na prac� z przetwornicy
cz�stotliwo�ci. Menu serwisowe zawiera ponadto punkty informuj�ce o stanie
urz�dzenia i o aktualnych warto�ciach timerów. Oprócz tego w menu
serwisowym mo�na zablokowa� lub uwolni� dla u�ytkownika odpowiednie
poszczególne punkty w menu 1, 2 i 3. Przy wywołaniu zablokowanego punktu
menu ukazuje si� komunikat »gessperrt« (zablokowane). U�ytkownik mo�e
tylko przegl�da� menu 6 (FU).
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8 Awarie, przyczyny i usuwanie
8.1 Wskazywanie i potwierdzanie awarii

Sygnał awarii � upływ czasu opó	nienia� Sygnalizacja awarii

Czerwony LED awarii migocze

Praca z sieci i z FU zablokowana

Wskazanie na wy�wietlaczu menu 7.01 (ka�dorazowo

ostatnia awaria.)

Sygnalizacja SSM na zewn�trz

I I
� �

Przyczyna awarii usuni�ta Awaria nadal istnieje
� �

Wywoła� menu 7.01, aktywizowa� potwierdzanie klawiszem o.k. i usun��
wskazanie awarii klawiszem potwierdzania awarii

� Wskazanie awarii pozostaje pomimo
potwierdzenia

Czerwony LED awarii ga�nie
SSM wył�cza si�
Na wy�wietlaczu wskazanie podstawowe
Urz�dzenie z powrotem do
dyspozycji

Czerwony LED awarii �wieci nadal
SSM pozostaje wł�czona
Na wy�wietlaczu pozostaje
wskazanie awarii
Urz�dzenie nie jest do dyspozycji

Wył�czenie i zał�czenie urz�dzenia nie likwiduje �adnej awarii.

8.2 Pami�� historii awarii
Urz�dzenie posiada pami�� historii działaj�c� na zasadzie FIFO (First in First
out). Ka�da awaria jest kodowana dat� oraz czasem zegarowym
i zapami�tywana w zale�no�ci od rodzaju awarii. Istnieje mo�liwo��
zapami�tania do 35 awarii. Taka sama, ci�gle powtarzaj�ca si� i nast�pnie
potwierdzana awaria jest zachowywana ka�dorazowo w jeszcze wolnym
miejscu w pami�ci. Pami�� historii mo�na wyzerowa� w menu serwisowym.
Aktualnie zapami�tane awarie mo�na zobaczy� w osobnym oknie menu.
Awarie mo�na potwierdza� tylko w odpowiednim oknie wskazuj�cym awarie.
Tabela II zawiera spis wszystkich awarii.

Awarie FU musz� by� potwierdzane r�cznie.

8.3 Brak fazy
Przy braku fazy sterowania automatycznie wył�czaj� si� wszystkie styczniki i
całe urz�dzenie jest wył�czone.

Przy braku jednej z pozostałych faz pompy pracuj� przy niesymetrycznym
zasilaniu i nast�puje ich wył�czenie.
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8.4Kody bł�dów Tabela I

Awarie pokazywane s� automatycznie w menu 7.01.
Kod Tekst komunikatu Obja�nienie Usuwanie awarii

01 >WSK−P1< Zadziałał WSK pompy 1 Sprawdzi�, czy nap�dy nie s�
02 >WSK−P2< Zadziałał WSK pompy 2 przeci��one lub zablokowane

03 >WSK−P3< Zadziałał WSK pompy 3

04 >WSK−P4< Zadziałał WSK pompy 4

05 >WSK−P5< Zadziałał WSK pompy 5

06 >WSK−P6< Zadziałał WSK pompy 6

07 >TSA−P1< Zadziałał TSA pompy 1 Sprawdzi� nastawienia urz�dzenia,

08 >TSA−P2< Zadziałał TSA pompy 2 nierównomierny pobór pr�du,

09 >TSA−P3< Zadziałał TSA pompy 3 sprawdzi�, czy nap�dy nie s�
10 >TSA−P4< Zadziałał TSA pompy 4 przeci��one lub zablokowane

11 >TSA−P5< Zadziałał TSA pompy 5

12 >TSA−P6< Zadziałał TSA pompy 6

13 >ESA−P1< Zadziałał ESA pompy 1 Sprawdzi� nastawienia urz�dzenia,

14 >ESA−P2< Zadziałał ESA pompy 2 nierównomierny pobór pr�du,

15 >ESA−P3< Zadziałał ESA pompy 3 sprawdzi�, czy nap�dy nie s�
16 >ESA−P4< Zadziałał ESA pompy 4 przeci��one lub zablokowane

17 >ESA−P5< Zadziałał ESA pompy 5

18 >ESA−P6< Zadziałał ESA pompy 6

19 >FuS−P1< Awaria FU (przeci��enie) pompy 1 Sprawdzi� nap�d pompy,

20 >FuS−P2< Awaria FU (przeci��enie) pompy 2 sprawdzi� nastawy w menu FU,

21 >FuS−P3< Awaria FU (przeci��enie) pompy 3 sprawdzi� nastawy w menu

22 >FuS−P4< Awaria FU (przeci��enie) pompy 4 rozpoznawania przeci��enia

23 >FuS−P5< Awaria FU (przeci��enie) pompy 5

24 >FuS−P6< Awaria FU (przeci��enie) pompy 6

25 >Can-Bus< Awaria CAN - BUS Wezwa� serwis WILO

30 >Geber1 stop< Czujnik 1-awaria z brakiem sygnału * Sprawdzi� funkcje DG/DDG

31 >Geber 1 run< Czujnik 1-awaria bez braku sygnału * Sprawdzi� funkcje DG/DDG

32 >A.ln.1 stop< Wej. analog.1- awaria z brakiem sygnału * Sprawdzi� funkcje DDG / czujnika

33 >A.ln. run< Wej. analog.1- awaria bez braku sygnału * przepływu *(granica 2 mA)

34 >ERR DIG2< Wej�cie DI2 otwarte (brak wody) Usun�� przyczyn� braku wody

40 >SIO-Gp< Awaria GP - FU SIO Sprawdzi� poł�czenie mi�dzy FU i GP

41 >SIO-CPU< Kontrola czasu CPU - FU - SIO Wezwa� serwis WILO

42 >VLT Z.W.< Słowo stanu FU Aus

43 >VLT-stby< Brak komunikatu z FU »VLT Bereit« Awaria FU, wezwa� serwis

44 >VLT-stopp< Wył�czenie i stop FU Wezwa� serwis WILO

45 >VLT-I-lim< Nadmierny pr�d FU
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46 >VLT-I->>>>< Zwarcie FU

47 >VLT-U-min< Za niskie napi�cie FU

48 >VLT-U-max< Za wysokie napi�cie FU

49 >VLT-PE< Zwarcie do ziemi FU

50 >VLT-T-max< Nadmierna temperatura FU

51 >VLT-Error< Inne awarie FU

52 >VLT-FUS< Nadmierny pr�d FU, awaria wszystkich pomp Defekt FU, wezwa� serwis WILO

53 >VLT<>kW< Niedopasowanie FU do wydajno�ci instalacji Sprawdzi� nastawy w menu FU

60 >
T < -5,0o< 
T ujemne Wezwa� serwis WILO

61 >T1>T-max< TP kanał 1 > 152°C (B) Sprawdzi�, czy wej�cia nie maj� zwar�
62 >T1<T-min< TP kanał 1 > -27°C (K) lub przerwy w obwodzie lub w razie

63 >T2>T-max< TP kanał 2 > 152°C (B) potrzeby wezwa� serwis WILO

64 >T2<T-min< TP kanał 2 > -27°C (K)

65 >T3>T-max< TP kanał 3 > 152°C (B)

66 >T3<T-min< TP kanał 3 > -27°C (K)

67 >STP12-P1< TP12, P1 uwolnienie + pr. awar. równolegle Sprawdzi� ustawienia przeł�czników za

68 >STP12-P2< STP12, P2 uwolnienie + pr. awar. równolegle pomoc� tabeli w 4.1.1

69 >STP34-P3< STP34, P3 uwolnienie + pr. awar. równolegle

70 >STP34-P4< STP34, P4 uwolnienie + pr. awar. równolegle

71 >STP56-P5< STP56, P5 uwolnienie + pr. awar. równolegle

72 >STP56-P6< STP56, P6 uwolnienie + pr. awar. równolegle

73 >A.ln.2stop< AnaIN 2 (4mA) przerwa w obwodzie, stop Sprawdzi� sygnał z DDC

74 >A.ln.2run< AnaIN 2 (4mA) przerwa w obwodzie, dalej

75 >ERR DIG3< Otwarte wej�cie DIG3 Usun�� przyczyn�

100 >-GP-analog< GP analogowy CAN-Bus Wezwa� serwis WILO

101 >GP-sio(-)< GP szeregowy na CAN-Bus Sprawdzi� nastawy w menu 2.ff
102 >LP 12(-)< Brak modułu wyj�cia 12 Wezwa� serwis WILO

103 >LP 34(-)< Brak modułu wyj�cia 36

104 >LP 56(-)< Brak modułu wyj�cia 56

105 >KP 12(-)< Brak modułu ł�cz�cego 12

106 >KP 34(-)< Brak modułu ł�cz�cego 34

107 >KP 56(-)< Brak modułu ł�cz�cego 56

108 >LP=/=KP12< �le dobrany moduł wyj�cia/ł�cz�cego 12

109 >LP=/=KP34< �le dobrany moduł wyj�cia/ł�cz�cego34

110 >LP=/=KP56< �le dobrany moduł wyj�cia/ł�cz�cego 56

111 >L/KP12=2x< Podwójny moduł wyj�cia/ł�cz�cego 12

112 >L/KP34=2x< Podwójny moduł wyj�cia/ł�cz�cego 34

113 >L/KP56=2x< Podwójny moduł wyj�cia/ł�cz�cego 56

114 >MP 12(-)< Brak modułu sygnalizacyjnego 12 Wezwa� serwis WILO

115 >MP 36(-)< Brak modułu sygnalizacyjnego 36

116 >TP (-)< Brak modułu temperaturowego

117 >STP 12(-)< Brak modułu steruj�cego 12

118 >STP 34(-)< Brak modułu steruj�cego 34

119 >STP 56(-)< Brak modułu steruj�cego 56

120 >DDCP(-)< Brak modułu DDCP
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121 >VLT =/=x< Nieprawidłowe FU Sprawdzi� menu 6.1

122 >Timer-Uhr1< Zła nastawa czasu warto�ci zadanej Sprawdzi� nastawy zegara

123 >Timer-Uhr2< Zła nastawa zadanego czasu zmiany pompy

124 >Can-BUS-NE< Inicjalizacja CAN-BUS po wł�czeniu do sieci

125 >Can-BUS-run< Inicjalizacja CAN-BUS przy wł�czeniu do sieci

Je�eli nie mo�na usun�� przyczyny awarii to prosimy zwróci� si� do najbli�ej
poło�onego punktu obsługi klientów lub do przedstawicielstwa firmy WILO.

Zastrzega si� prawo zmian technicznych!

Wilo Polska Sp. z o.o.
Al. Krakowska 38, Janki
05-090 Raszyn

Tel: 022-702 61 61
Fax: 022-702 61 00

Infolinia: 0801 -36 9456
serwis@wilo.pl
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PL Deklaracja Zgodno�ci CE

Niniejszym deklaruje, �e produkty:

CRn

Jest zgodny z nast�puj�cymi dokumentami:

Kompatybilno�� elektromagnetyczna : 89/336/EWG
91/263/EWG
92/31/EWG
93/68/EWG

Dyrektywa niskiego napi�cia : 73/23/EWG
93/68/EWG

Wyroby s� zgodne ze szczegółowymi normami zharmonizowanymi:

EN 50178
EN 60204-1; EN 60730-1
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

Dortmund, 17.032005

Erwin Priess
Quality Manager

Wilo AG
Nortkirchenstrasse 100

44263 Dortmund
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System CR/CRn

Widok wewn�trzny Widok zewn�trzny

Rys.1a

Przykład

Widok wewn�trzny Widok zewn�trzny

Rys 1b

Przykład
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System CR/CRn

Widok wewn�trzny Widok zewn�trzny

Przykład

Rys 1c

Rys. 2
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System CR/CRn

Pompy Netz - Sie�

R�ka/ tylko awaryjnie
Wył�czone
Auto

Rys. 3a
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System CR/CRn

Pompy Netz/Sie� Umformer/ Przetwornica

R�ka/ tylko
awaryjnie

Wył�czone
Auto

Rys. 3b
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System CR/CRn

Przetwornica
przetwornica FU-sie�
wentylator
wł�cz

Netz/sie�

.

R�ka/ tylko
awaryjnie
Wył�czone
Auto

Pompy

Rys. 4a
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System CR/CRn

czujnik

Czujnik

Rys. 4b
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System CR/CRn

Tryb awaryjny

Ein - wł�czony
Sollwert 1 – warto�� zadana 1 Rys. 4c
Geber - czujnik
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System CR/CRn

Pompa Przetwornica

Rys. 4d

R�ka Sie� Sterow.

Rys. 5d
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System CR/CRn

Temperatura:
zasilania /powrotu / zewn.

Temperatura:
zasilania /powrotu / procesu

Rys. 6b
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System CR/CRn

Ci�nienie wył�czania (dowolnie regulowane) + czas dobiegu pompy podst. ci�n.

Ci�nienie wył�czania (dowolnie regulowane)

Charaktery-
- tyka instalacji

Ci�n.
Ci�n dopływu

Wydajno��

Rys. 7a

Ci�n. wył�czania p.szczyt. Ci�n wł�czania p. szczyt.

Charakterystyka instalacji
Rys. 7a

Ci�n.
Ci�n dopływu

Wydajno��

Rys. 7 b
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System CR/CRn

Wysoko��
podn.

wydajno��

Rys. 8a

z zewn�trzn� warto�ci� zadan�

Wysoko��
podn.

wydajno��

Rys. 8b
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System CR/CRn

Wysoko��
podn.

wydajno��

Rys. 9b

z zewn�trznym czujnikiem przepływu

Wysoko��
podnoszenia

wydajno��

Rys. 9b
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System CR/CRn

Rys. 10a

działanie regulatora

Temp zasilania

Temperatura
powrotu

Wydajno��
Rys. 10b Rys. 10c
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System CR/CRn

Wpływ regulatora
negatywny pozytywny

Temp zasilania

Temperatura
powrotu

Wydajno�� Temperatura procesu

u

Rys. 10d

Wysoko��
podnoszenia

Wydajno��

Rys. 10e
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System CR/CRn

Rys. 11a

Rys. 11b
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D EG - Konformitätserklärung
GB EC - Declaration of conformity
F Déclaration de conformité CEE

Hiermit erklären wir, dass die Bauarten der Baureihe : CRn
Herewith, we declare that this product:
Par le présent, nous déclarons que cet agrégat :

in der gelieferten Ausführung folgenden einschlägigen Bestimmungen entspricht:
in its delivered state complies with the following relevant provisions:
est conforme aux dispositions suivants dont il relève:

Elektromagnetische Verträglichkeit - Richtlinie 89/336/EWG
Elektromagnetic compatability - directive i.d.F/ as amended/ avec les amendements suivants:

Compatibilité électromagnétique- directive 91/263/EWG
92/31/EWG
93/68/EWG

Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG
Low voltage directive i.d.F/ as amended/ avec les amendements suivants :

Direction basse-tension 93/68/EWG

Angewendete harmonisierte Normen, insbesondere: EN 50178,
Applied harmonized standards, in particular: EN 60204-1, EN 60730-1,
Normes harmonisées, notamment: EN 61000-6-2, EN 61000-6-3.

Dortmund, 17. 03. 2005

Document: 2060096.1

WILO AG

Nortkirchenstraße 100

44263 Dortmund

Erwin Prieß
Quality Manager



NL EG-verklaring van overeenstemming
Hiermede verklaren wij dat dit aggregaat in de
geleverde uitvoering voldoet aan de volgende
bepalingen:

Elektromagnetische compatibiliteit
89/336/EEG als vervolg op 91/263/EEG,
92/31/EEG, 93/68/EEG

EG-laagspanningsrichtlijn 73/23/EEG als ver-
volg op 93/68/EEG

Gebruikte geharmoniseerde normen, in het 
bijzonder: 1)

P Declaração de Conformidade CE
Pela presente, declaramos que esta unidade no
seu estado original, está conforme os seguin-
tes requisitos:

Compatibilidade electromagnética
89/336/CEE com os aditamentos seguintes
91/263/CEE, 92/31/CEE, 93/68/CEE

Directiva de baixa voltagem 73/23/CEE com os
aditamentos seguintes 93/68/CEE

Normas harmonizadas aplicadas,
especialmente: 1)

FIN CE-standardinmukaisuusseloste
Ilmoitamme täten, että tämä laite vastaa seu-
raavia asiaankuuluvia määräyksiä:

Sähkömagneettinen soveltuvuus 89/336/EWG
seuraavin täsmennyksin 91/263/EWG
92/31/EWG, 93/68/EWG

Matalajännite direktiivit: 73/23/EWG seuraavin
täsmennyksin 93/68/EWG

Käytetyt yhteensovitetut standardit, 
erityisesti: 1)

CZ Prohlášení o shodě EU

Prohlašujeme tímto, že tento agregát v dod-
aném provedení odpovídá následujícím
příslušným ustanovením:

Směrnicím EU–EMV 89/336/EWG ve sledu
91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG

Směrnicím EU–nízké napětí 73/23/EWG ve
sledu 93/68/EWG

Pouæité harmonizaËnÌ normy, zejména: 1)

GR ∆ήλωση πρ	σαρµ	γής στις πρ	διαγ-
ρα�ές της Ε.Ε. (Ευρωπαϊκής Ένωσης)
∆ηλών�υµε 	τι τ� πρ�ϊ	ν αυτ	 σ’ αυτή
την κατάσταση παράδ�σης ικαν�π�ιεί
τις ακ	λ�υθες διατά�εις :

Ηλεκτρ�µαγνητική συµ�ατ	τητα EG-
89/336/EWG 	πως τρ�π�π�ιήθηκε
91/263/EWG 92/31/EWG, 93/68/EWG

�δηγία �αµηλής τάσης EG-73/23/EWG
	πως τρ�π�π�ιήθηκε 93/68/EWG

Εναρµ�νισµένα �ρησιµ�π�ι�ύµενα
πρ	τυπα, ιδιαίτερα: 1)

I Dichiarazione di conformità CE
Con la presente si dichiara che i presenti pro-
dotti sono conformi alle seguenti disposizioni
e direttive rilevanti:

Compatibilità elettromagnetica 89/336/CEE e
seguenti modifiche 91/263/CEE, 92/31/CEE,
93/68/CEE

Direttiva bassa tensione 73/23/CEE e seguenti
modifiche 93/68/CEE

Norme armonizzate applicate, in particolare: 1)

S CE- försäkran
Härmed förklarar vi att denna maskin i levere-
rat utförande motsvarar följande tillämpliga 
bestämmelser:

EG-Elektromagnetisk kompatibilitet - riktlinje
89/336/EWG med följande ändringar
91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG

EG-Lågspänningsdirektiv 73/23/EWG med
följande ändringar 93/68/EWG

Tillämpade harmoniserade normer, 
i synnerhet: 1)

DK EF-overensstemmelseserklæring
Vi erklærer hermed, at denne enhed ved leve-
ring overholder følgende relevante bestem-
melser:

Elektromagnetisk kompatibilitet:
89/336/EWG, følgende 91/263/EWG,
92/31/EWG, 93/68/EWG

Lavvolts-direktiv 73/23/EWG følgende
93/68/EWG

Anvendte harmoniserede standarder, 
særligt: 1)

PL Deklaracja Zgodności CE

Niniejszym deklarujemy z pełną odpowiedzial-
noscią że dostarczony wyrób jest zgdony z
następującymi dokumentami:

Odpowiedniość elektromagnetyczna
89/336/EWG ze zmianą 91/263/EWG,
92/31/EWG, 93/68/EWG
Normie niskich napięć 73/23/EWG ze zmianą
93/68/EWG

Wyroby są zgodne ze szczegółowymi normami 
zharmonizowanymi: 1)

TR EC Uygunluk Teyid Belgesi

Bu cihazın teslim edildi¤i gekliyle așa¤ıdaki
standartlara uygun oldu¤unu teyid ederiz:

Elektromanyetik Uyumluluk 89/336/EWG ve
takip eden, 91/263/EWG, 92/31/EWG,
93/68/EWG

Alçak gerilim direktifi 73/23/EWG ve takip
eden, 93/68/EWG

Kısmen kullanılan standartlar: 1)

E Declaración de conformidad CE
Por la presente declaramos la conformidad del
producto en su estado de suministro con las
disposiciones pertinentes siguientes:

Directiva sobre compatibilidad electromagné-
tica 89/336/CEE modificada por 91/263/CEE,
92/31/CEE, 93/68/CEE

Directiva sobre equipos de baja tensión
73/23/CEE modificada por 93/68/CEE

Normas armonizadas adoptadas,
especialmente: 1)

N EU-Overensstemmelseserklæring
Vi erklærer hermed at denne enheten i utførel-
se som levert er i overensstemmelse med føl-
gende relevante bestemmelser:

EG-EMV-Elektromagnetisk kompatibilitet
89/336/EWG med senere tilføyelser:
91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG

EG-Lavspenningsdirektiv 73/23/EWG med
senere tilføyelser: 93/68/EWG

Anvendte harmoniserte standarder, særlig: 1)

H EK. Azonossági nyilatkozat
Ezennel kijelentjük,hogy az berendezés az
alábbiaknak megfelel:

Elektromágneses zavarás/türés: 89/336/EWG
és az azt kiváltó 91/263/EWG, 92/31/EWG,
93/68/EWG

Kisfeszültségü berendezések irány-Elve:
73/23/EWG és az azt kiváltó 93/68/EWG

Felhasznált harmonizált szabványok,
különösen: 1)

RUS Деклация о соответствии
Европейским нормам
Настоящим документом заявляем, что
данный агрегат в его объеме поставки
соответствует следующим
нормативным документам:
Электромагнитная устойчивость
89/336/EWG  с поправками 91/263/EWG,
92/31/EWG, 93/68/EWG
Директивы по низковольтному
напряжению 73/23/EWG с поправками
93/68/EWG
Используемые согласованные
стандарты и нормы, в частности : 1)

1) EN 50178,
EN 60204-1, EN 60730-1
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

WILO AG

Nortkirchenstraße 100

44263 Dortmund
Erwin Prieß

Quality Manager
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